


25 مشخصات مقطع تير

کنترلطراحی مھاربند برون محور سبحان رستمی گوھری طراح
١/٦ صفحه (BR-1)   ۵محور١و تيپ

٨٦/٤/١٨ تاريخ فولادی پيشرفته ھای سازه پروژه





e

h

L





fyf t

b

Ft

b

2
9.8

435

2

 
y

a

F

f


A

P
fa 


y

a

F

f
 

wt

d
ywa

a

y

a

ywy

a

Ft

d

F

f
if

F

f

Ft

d

F

f
if

2155
16.0

74.31
5365

16.0















 yxS FZM 

 wyS tdFV 55.0   


S

S

V

M6.1 


S

S

V

M6.1



,





2

eV
M cc

cc

 yfxrs FZM

 
link

cc

V

V


 8.08.0 maxR
V

V
RVV

s

link
vslink

min
2

55.0min 







e

M
tdFV rs

wycc
,

h = = =

t w = = =

b f = = =

t f = = =

d = =

5.83 Z xf

1 I y S y 313

1556

43 A 115

1.5 r y

43 40 25 r x Z x 1956

25 ير ع

40 I x 37640 S x 1751

3910

18.09

d

= e = m =
= L = m =
= h = m

3 87M 10 61 L

25.2
V link 24.31 ton 3.5

P out 5.81 ton 4

نيروھای طراحی وابعاد پيوند

P link 0 ton 0.7 64.8

43 A 115





e

h




= = m

= = m

جان فشردگی کنترل

8.9
3
25

= 8.33 <

3.87
P brace 45.35 ton (L-e)/2 1.65

M link 10.61 ton.m L b

کنترل نسبت عرض به ضخامت تيرپيوند

L


fyf t

b

Ft

b

2
9.8

435

2

43

کنترل فشردگی جان

5810
50.5 0.02

115

< 101< 0.160.02

 
y

a

F

f


A

P
fa 


y

a

F

f
 

wt

d
ywa

a

y

a

ywy

a

Ft

d

F

f
if

F

f

Ft

d

F

f
if

2155
16.0

74.31
5365

16.0















رفتاربرشی حاکم است
56.76

56.76 ton

1.6 46.95
1.32 e = 0.7 < 1.32

0.55 2400 43 1 56760 kg

کنترل ظرفيت برشی وخمشی تيرپيوند

1956 2400 4695000 kg.cm 46.95 ton.m 

 



 yxS FZM 

 wyS tdFV 55.0   


S

S

V

M6.1 


S

S

V

M6.1

>

2 24.31
0.7

10.6

( 56.76
37.35

106.71 ) 56.76 > V link

56.76

ھنگامی که رفتاربرشی حاکم است مقاومت خمشی ومحوری تير فقط با درنظرگرفتن بال ھا محاسبه می شود

1556 2400 3735000 kg.cm 37.35 ton.m M link = 

  

SV
SV



,

 yfxrs FZM

min
2

55.0min 







e

M
tdFV rs

wycc
,

بھتر است به ٠.٨ نزديک باشد

2 24.31

24.31 = 0.43 < 0.8
56.76

56.76 0.7
= 19.87

56.76
= 2.33 فاکتور مقاومت پيوند




2

eV
M cc

cc

 
link

cc

V

V


 8.08.0 maxR
V

V
RVV

s

link
vslink



صفحه (BR-1)   ۵محور١و تيپ

مشخصات مقطع مھاربند

پروژه

کنترلطراحی مھاربند برون محور
٨٦/٤/١٨ تاريخ فولادی پيشرفته ھای سازه

سبحان رستمی گوھری طراح
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٣/٦ صفحه (BR-1)   ۵محور١و تيپ

کنترل مھاربندی جانبی تير

٨٦/٤/١٨ تاريخ فولادی پيشرفته ھای سازه پروژه

کنترلطراحی مھاربند برون محور سبحان رستمی گوھری طراح
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(BR-1)   ۵محور١و

تاريخ فولادی پيشرفته ھای سازه
کنترل سبحان رستمی گوھری طراح

٨٦/٤/١٨پروژه
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آيين نامه ٢٨٠٠(ضوابط قاب خمشی ويژه) طراحی اتصال مھاربند به تيرو ستون

کنترل سبحان رستمی گوھری طراح

٥/٦ صفحه (BR-1)   ۵محور١و تيپ

٨٦/٤/١٨ تاريخ فولادی پيشرفته ھای سازه پروژه
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(2

٦/٦ صفحه (BR-1)   ۵محور١و تيپ

کمانش ورق اتصال در فشار

٨٦/٤/١٨ تاريخ فولادی پيشرفته ھای سازه پروژه

کنترلطراحی مھاربند برون محور سبحان رستمی گوھری طراح
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